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svorkovnice véech I/O PLC konektory enkodért 9x DB15 bud’ uvnitf nebo na boéni sténe zvenku - koupené kabely konéi konektoremna obou stranach (silové jdou dovnitf na svorkovnici - konéi jednotlivymi vodici) =

l bezpe&nostni PLC zdroj 240Vst./| | OP panel 18 jistict 24V DC - na kazdy pohon dva vyvody, jeden na napajeni elektroniky, druhy na napajeni brzdy - brzda 18W, elektronika 2A l
| 24V DC P zdroj 240Vst./ |H  startovaci proud pro elektroniku muzZe byt 2x az 3x vétsi neZ nominalni proud - v manualu strana 21 - nase ménice jsou viechny vykonovy typ BG2)
l 24V DC 50A plus napajeni ethernet switch + plus dva rezervni jisti¢e 24 V l
b— —| Legenda: I
—— silové vodice 240/400 V |
(bm chranig, jisti¢e a stykace jednotlivych pohonl a zdroje 24VP(C, hagajeni 3 mgnice 1x240V a 6 ménidt 3x400V na jednotlivé pohony pFes stykaf [s|cfvkbu 24VDC - aZ je 24V pro elektronfiku, teprve pak povolit zapnuti napajeni, —— ovladaci napéti 24VDC
| jinak neni signalizace o pfipojeni napajeciho napéti - v maptialy pznaceno jako nebezpecny stay. Ppzor, napfed musi byt napajeci napéti na meni¢ilkpnfigurovano, az pak pfipojeno, hiozi zni¢eni ménice — S|gnaln.| vodice l
l pfi ptipojeni vé&tsiho napéti neZ je nakonfigurovano. Hlavnil\fyb{nk¢ na sténd rozvadéée, zapina{ jednotlivé pohony jistisem?? podle potfebné Kohfigurace robotu, nebo 9 vypinadi na &dini plose?? — }(O?UHIKQCG EtherCat |
ethernet
$ ethernet switch 12 porti (napajeni 24V D3 :
! !
| i
] ] ]
| E X1 X1 X1 :
I |3 L_1xo L_1Ixo L_1Ixo
(D— fcj EtherCAT/ OPT1 EtherCAT/ OPT1 EtherCAT/ OPT1 l
w CAN CAN CAN l
i X6 X6 X6
| |3 X4 X4 X4 |
| é ] X5 ] X5 ] X5 | brzdné odpory
l BR-090.02.540 UR
X13 X13 X13
l TL FN TL FN TL FN |
| X3X2) X3X2) X3X2)
| [ |1 [ |1 [ |1 | brzdné odpory
| 1x230V st 1x230V st 1x230V st | BRO90.02.540UR
| |
| | [ ,l
l X1 X1 X1
| X9 X9 X9
l —_10PT1) —_10PT1| —10PT1|
: X6 X6 X6
X4 X4 X4 ]
5 5
l — X5 — X5 ] X5 (!) 9x originalni
l d) kabel od motort
X1 X1 X1 Y pres prichodky na
l TL FN 3 TL FN 3 TL FN 3 ('I) svorkovnici power,
X3X2 X3X2 X3X2 obsahuje napajeni,
| J L J | J L J | —— L J | (.') teplotni &idlo a brzdu
l 3x400V st 3x400V st 3x400V st
i
| ] | — |
I
l X1 X1 X1 l
l X9 X9 X9
| L_JopPT1 L_JopPT1 L_JopPT1 I
l X6 X6 X6 brzdné odpory
| X4 X4 X4 " \
BR-090.02.540 UR
| — xs|__ ] Xsp— X &
I TL FN X13 TL FN X131 TL FN X131 1:
| X3 X2 X3 X2 X3 X2 —d
| ] [ ] ] [ ] L | L 1 7 | —Q)
| 3x400V st 3x400V st 3x400V st @ 9x originalni
l kabel od enkodérd
$ motord - otvory nebo
| pfimo konektory
l svorkovnice 3x400V]
l svorkovnice power - napajeni motord |
l na motory - 7 vodicd+stineni |
na kazdy motor 3+1 silové l
l svorkovnice 1/O pohont - 24 svorek na jeden pohon (=216 svorek) - vzdy stingny kabel ze svorkovnice X4, 9 volnych prichodek pro pfipojeni, rezervni svorky 2 brzda 24VDC, 2 termistor
| vedou jednim stinénym kabelem l
l termistor a brzda zkroucené vodice! |

b e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e — ————————————— —



