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ZAŘÍZENÍ PRO MĚŘENÍ HYDRAULICKÝCH A MECHANICKÝCH VELIČIN II.

Technická specifikace
Zařízení musí zahrnovat tyto součásti a splňovat alespoň následující technické parametry:
1. Měřicí zařízení:
· alespoň 6 analogových vstupů
· z toho alespoň 2 analogové vstupy s možností vzorkovací frekvence alespoň 10 kHz
· z toho alespoň 4 analogové vstupy s možností vzorkovací frekvence alespoň 1 kHz
· rozsahy analogových vstupů 0/4÷20mA, 0÷10V, 0,5÷4,5V, -10÷10V 
· maximální chyba měření analogového signálu 0,15% z měřeného rozsahu
· alespoň 2 frekvenční vstupy
· rozsahy frekvenčních vstupů alespoň 0,25÷20 000 Hz
· alespoň 14 CAN vstupů (protokoly CAN, CanOpen), vzorkovací frekvence alespoň 100 Hz
· uvedené vstupy mohou být provedeny buď jako interní nebo pomocí rozšiřujícího modulu
· spuštění záznamu pomocí signálu trigger
· alespoň 4“ palcový barevný display
· alespoň 2 GB interní paměti
· alespoň 200 záznamů v paměti
· USB 2.0 host port pro nahrávání měření na flashdisk, USB 2.0 port pro připojení k PC
· Integrovaný akumulátor pro napájení zařízení včetně připojených snímačů, adaptér pro připojení do el. Sítě
· musí být přenosné (ruční), odolné – vhodné do hydraulického provozu
· software pro zpracování a úpravu naměřených dat
2. 2x Tlakový senzor – 1 :
· Princip měření piezorezistivní
· Kompatibilní s měřicím zařízením + automatické rozpoznání snímače měřicím zařízením (položka 1)
· rozsah v rozmezí  (0 ÷ 500) ÷ (0 ÷  800) bar, analogový výstup 4÷20 mA 
· Rychlost vzorkování alespoň 10 kHz
· Celková nepřesnost (typ.) +/- 0,25 % měřeného rozsahu
· Přetížitelnost alespoň 1,5x
· Rozsah teploty měřeného média alespoň -10 ÷ 100 °C
· Těsnění odolné vůči HFD kapalinám, těleso nerezové
· Napájení snímače z Měřicího zařízení jak na síťový tak akumulátorový provoz 
· Kompatibilní s minimess přípojkou M16x2 
· Kalibrační list
3. 4x Tlakový senzor - 2:
· Princip měření piezorezistivní
· Kompatibilní s měřicím zařízením + automatické rozpoznání snímače měřicím zařízením (položka 1)
· Rozsah v rozmezí (0 ÷ 180) ÷ (0 ÷ 250) bar, analogový výstup 4÷20 mA 
· Rychlost vzorkování alespoň 10 kHz
· Celková nepřesnost (typ.) +/- 0,25 % měřeného rozsahu
· Přetížitelnost alespoň 1,5x
· Rozsah teploty měřeného média alespoň -10 ÷ 100 °C
· Těsnění odolné vůči HFD kapalinám, těleso nerezové
· Napájení snímače z Měřicího zařízení jak na síťový tak akumulátorový provoz 
· Kompatibilní s minimess přípojkou M16x2 
· Kalibrační list
4. 2x Tlakový senzor - 3:
· Princip měření piezorezistivní
· Kompatibilní s měřicím zařízením + automatické rozpoznání snímače měřicím zařízením (položka 1)
· Rozsah v rozmezí (0 ÷ 380) ÷ (0 ÷ 430) bar, analogový výstup 4÷20 mA 
· Rychlost vzorkování alespoň 10 kHz
· Celková nepřesnost (typ.) +/- 0,25 % měřeného rozsahu
· Přetížitelnost alespoň 1,5x
· Rozsah teploty měřeného média alespoň -10 ÷ 100 °C
· Těsnění odolné vůči HFD kapalinám, těleso nerezové
· Napájení snímače z Měřicího zařízení jak na síťový tak akumulátorový provoz 
· Kompatibilní s minimess přípojkou M16x2 
· Kalibrační list
5. 2x Tlakový senzor - 4:
· Princip měření piezorezistivní
· Kompatibilní s měřicím zařízením + automatické rozpoznání snímače měřicím zařízením (položka 1)
· Rozsah v rozmezí  (-1 ÷ 5) ÷ (-1 ÷ 9) bar, analogový výstup 0÷10 V
· Rychlost vzorkování alespoň 1 kHz
· Celková nepřesnost (typ.) +/- 0,25 % měřeného rozsahu
· Přetížitelnost alespoň 1,5x
· Rozsah teploty měřeného média alespoň -10 ÷ 80 °C
· Těsnění odolné vůči HFD kapalinám, těleso nerezové
· Napájení snímače z Měřicího zařízení jak na síťový tak akumulátorový provoz 
· Kompatibilní s minimess přípojkou M16x2
· Kalibrační list
6. Průtokoměr - 1:
· Zubový pracující na objemovém principu
· Kompatibilní s měřicím zařízením
· Umožňuje automatické rozpoznání snímače měřicím zařízením (položka 1)? – účastník doplní ano nebo ne
· Rozsah alespoň (0,1÷4) l/min nebo větší, frekvenční nebo proudový výstup 
· rozsah viskozity 12 ÷ 450 cSt 
· Celková nepřesnost max. +/- 0,5 % měřené hodnoty
· Pro tlak alespoň 410 bar
· Rozsah teploty měřeného média alespoň 0 ÷ 100 °C
· Napájení snímače z Měřicího zařízení jak na síťový tak akumulátorový provoz 
· Těsnění odolné vůči HFD kapalinám
· Kalibrační list
7. Průtokoměr - 2:
· Zubový pracující na objemovém principu
· Kompatibilní s měřicím zařízením
· Umožňuje automatické rozpoznání snímače měřicím zařízením (položka 1)? – účastník doplní ano nebo ne
· Rozsah alespoň 0,5÷30 l/min nebo větší, frekvenční nebo proudový výstup
· rozsah viskozity 12 ÷ 450 cSt 
· Celková nepřesnost max. +/- 0,5 % měřené hodnoty
· Pro tlak alespoň 410 bar
· Rozsah teploty měřeného média alespoň 0 ÷ 100 °C
· Napájení snímače z Měřicího zařízení jak na síťový tak akumulátorový provoz 
· Těsnění odolné vůči HFD kapalinám
· Kalibrační list
8. Průtokoměr - 3:
· turbínkový
· Kompatibilní s měřicím zařízením + automatické rozpoznání snímače měřicím zařízením (položka 1)
· Rozsah alespoň 2÷9 l/min, frekvenční nebo proudový výstup 4÷20 mA
· rozsah viskozity 2 ÷ 90 cSt 
· čas odezvy alespoň 0.05 s
· Celková nepřesnost max. +/- 0,5 % měřené hodnoty
· Pro tlak alespoň 400 bar
· Rozsah teploty měřeného média alespoň -10 ÷ 80 °C
· Napájení snímače z Měřicího zařízení jak na síťový tak akumulátorový provoz 
· Těsnění odolné vůči HFD kapalinám
· Kalibrační list
9. 4x Senzor otáček:
· Kompatibilní s měřicím zařízením (položka 1)
· Optický princip měření odrazu paprsku
· Rozsah otáček alespoň 0÷6000 min-1,
· Frekvenční nebo analogový výstup 4÷20 mA
· Rozsah vzdálenosti senzoru od odrazky alespoň 0 ÷ 500 mm
· Napájení snímače z Měřicího zařízení jak na síťový tak akumulátorový provoz 
10. Senzor síly:
· Kompatibilní s měřicím zařízením 
· Měření síly ve směru podélné osy, konstrukce s vnějšími závity M12
· Rozsah 0÷20 kN, analogový výstup 4÷20 mA
· Celková nepřesnost max. +/- 0,5 % měřeného rozsahu
· Maximální délka 120 mm
· Napájení snímače z Měřicího zařízení jak na síťový tak akumulátorový provoz 
11. 4x Senzor vibrací:
· Kompatibilní s měřicím zařízením
· Měření vibrací v rozsahu alespoň +/- 40 g
· Frekvenční rozsah alespoň 1÷100 Hz
· Frekvenční výstup
· Celková nepřesnost max. +/- 2 % měřeného rozsahu
· Napájení snímače z Měřicího zařízení jak na síťový tak akumulátorový provoz 
12. Senzor krouticího momentu -1:
· Magnetostrikční, obousměrný
· Kruhová připojovací hřídel na obou stranách senzoru
· Měření krouticího momentu v rozsahu +/- (60÷80) Nm
· Analogový napěťový nebo proudový výstup, frekvenční rozsah alespoň 1000 Hz 
· Rozsah otáček alespoň 0÷3000 min-1,
· Celková nepřesnost max. +/- 2 % měřeného rozsahu
13. 2x Senzor krouticího momentu -2:
· Magnetostrikční, obousměrný
· Kruhová připojovací hřídel na obou stranách senzoru
· Měření krouticího momentu v rozsahu +/- (15÷20) Nm
· Analogový napěťový nebo proudový výstup, frekvenční rozsah alespoň 1000 Hz
· Rozsah otáček alespoň 0÷3000 min-1,
· Celková nepřesnost max. +/- 2 % měřeného rozsahu
14. Senzor krouticího momentu -3:
· Magnetostrikční, obousměrný
· Kruhová připojovací hřídel na obou stranách senzoru
· Měření krouticího momentu v rozsahu +/- (5÷10) Nm
· Analogový napěťový nebo proudový výstup, frekvenční rozsah alespoň 1000 Hz
· Rozsah otáček alespoň 0÷3000 min-1,
· Celková nepřesnost max. +/- 2 % měřeného rozsahu
15. 2x Senzor nečistot v kapalině:
· Optický princip měření
· Informační display
· Pro tlak alespoň 400 bar
· Přípustný průtok v rozsahu alespoň 100÷400 ml/min
· proudový výstup 4÷20 mA
· kompatibilní s minimess přípojkou M16x2
· připojení do obvodu pomocí přípojky M16x2
16. Senzor polohy -1:
· Magnetostrikční princip
· Pro integrování do přímočarého hydromotoru s jedním magnetem
· Rozsah měření 0÷60 mm
· Výstup CAN Bus
· Modulační rychlost alespoň 1 MBaud
· Pro tlak alespoň 400 bar
· Napájecí napětí 24 V
· Frekvence snímání alespoň 1000 Hz
· Včetně magnetu
17. Senzor polohy -2:
· Princip převodu lineárního pohybu na rotační pomocí lanka a lankového bubnu
· rozsah měřená délka alespoň 0÷1800 mm
· nepřesnost maximálně +/- 0,5 % z měřeného rozsahu
· rychlost měření alespoň 1 kHz
· analogový výstup 
· napájecí napětí 24 V
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