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Technická specifikace 

Průmyslový kolaborativní robot
[bookmark: _Hlk168473718]Předmětem veřejné zakázky je dodávka jednoho kusu průmyslového kolaborativního robotu opatřeného řídicím počítačem a ovládacím panelem (teach-pendantem). Robot bude umístěn na pojízdném stole z hliníkových profilů a bude doplněn o chapadlo.
[bookmark: _Hlk168473740]Součástí plnění je dále doprava do místa plnění, instalace, uvedení do provozu včetně ověření funkčnosti a zaškolení obsluhy v rozsahu 16 hodin (2 pracovní dny). 
[bookmark: _Hlk168473818]
Výrobce robotu					doplní účastník
Přesné typové označení robotu			doplní účastník

[bookmark: _Hlk168473904]Průmyslový kolaborativní robot musí minimálně splňovat následující kritéria:
	Základní technické parametry
	Minimální požadované hodnoty – musí být splněno!
	Hodnota nabízeného zařízení

	[bookmark: _Hlk166680447][bookmark: _Hlk168473928]Nominální nosnost robotu
	min. 12 kg
	účastník uvede ANO/NE a hodnotu nabízeného zařízení

	Maximálně dosažitelná rychlost TCP
	min. 2 m/s
	účastník uvede ANO/NE a hodnotu nabízeného zařízení

	Počet os
	min. 6
	účastník uvede ANO/NE a hodnotu nabízeného zařízení

	Dosah robotu po přírubu
	min. 1300 mm
	účastník uvede ANO/NE a hodnotu nabízeného zařízení

	Přesnost robotu (opakovatelná přesnost najetí do bodu)
	min. ± 0,03 mm
	účastník uvede ANO/NE a hodnotu nabízeného zařízení

	Stupeň krytí robotického ramene: min. IP54 
	ANO
	účastník uvede ANO/NE

	Maximální hmotnost robotického ramene bez příslušenství
	max. 50 kg
	účastník uvede ANO/NE a hodnotu nabízeného zařízení

	Řídicí systém (kontrolér) musí podporovat standardní komunikaci přes Ethernet a PROFINET 
	ANO
	účastník uvede ANO/NE

	Jmenovité připojovací napětí kontroléru AC 1x 200V - 240V
	ANO
	účastník uvede ANO/NE

	Maximální rozměry kontroléru
	max. 450 x 450 x 240 mm
	účastník uvede ANO/NE a hodnotu nabízeného zařízení

	Požadovaná bezpečnostní úroveň robotu: min. PL d, Cat 3
	ANO
	účastník uvede ANO/NE

	Digitální vstupy/výstupy v počtu minimálně 16 digitálních vstupů a 16 digitálních výstupů
	ANO
	účastník uvede ANO/NE

	Ovládací a signalizační prvky pro vytváření programu přímo v zápěstí robotu
	ANO
	účastník uvede ANO/NE

	Ruční programovací jednotka robotu musí umožňovat vytvářet a editovat program robotu jak v textové podobě tak manipulací s grafickými programovými bloky
	ANO
	účastník uvede ANO/NE

	Stůl pod robot z Al profilů s kolečky a kovovou pracovní deskou, uzamykatelný
	ANO
	účastník uvede ANO/NE

	Kolaborativní průmyslové servo chapadlo
	ANO
	účastník uvede ANO/NE

	SW nástroj pro Off-line a On-line programování robotu
	ANO
	účastník uvede ANO/NE

	Síťová multilicence pro až 100 souběžně pracujících studentů
	ANO
	účastník uvede ANO/NE

	Zobrazení a analýza signálů a parametrů robotu včetně polohy a rychlosti (TCP)
	ANO
	účastník uvede ANO/NE

	Automatické generování robotických trajektorií pro různé aplikace podle geometrie importovaného 3D modelu
	ANO
	účastník uvede ANO/NE

	Virtuální ruční ovladač robotu
	ANO
	účastník uvede ANO/NE


Údaje doplní dodavatel v souladu s technickými údaji nabízeného zařízení.
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