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Příloha č. 1 – Technická specifikace 



Technická specifikace 

Humanoidní robot (pro výzkum a výuku)
Předmětem plnění veřejné zakázky je dodávka dvounohého humanoidního robota určeného 
pro výzkumné, vývojové a demonstrační účely v oblasti robotiky, umělé inteligence a pokročilé automatizace. Robot bude sloužit pro testování interakce člověk–stroj, vývoj algoritmů řízení 
a rovnováhy, strojového vnímání a manipulace s objekty v prostředí člověka.
Požadovaný robot musí být plně pohyblivý dvounohý humanoid s mechanickou konstrukcí odpovídající antropomorfnímu tvaru, vybavený senzory pro orientaci a navigaci v prostoru a schopen autonomního 
i řízeného pohybu. Řídicí systém musí umožňovat programování pohybů, interakci se senzory a přístup přes běžná vývojová rozhraní (např. ROS, Python API, C++ SDK nebo ekvivalentní).
Řešení musí být dodáno jako kompletní funkční celek, včetně nezbytného software, dokumentace 
a základního příslušenství. 
Součástí plnění je rovněž doprava do místa plnění, instalace, uvedení do provozu včetně ověření funkčnosti a zaškolení obsluhy v rozsahu 8 hodin (1 pracovní den). 

Výrobce robotu:					doplní účastník
Přesné typové označení robotu:			doplní účastník
Počet kusů: 	1

Humanoidní robot (pro výzkum a výuku) musí mít minimálně následující součásti a musí splňovat alespoň následující parametry:
	Základní technické parametry
	Minimální požadované hodnoty – musí být splněno!
	Hodnota nabízeného zařízení

	Konstrukční uspořádání
	Dvounohý humanoid (hlava, trup, 2× paže, 2× nohy); bipedální lokomoce
	účastník uvede ANO/NE

	Výška robota
	120–170 cm
	účastník uvede ANO/NE a hodnotu nabízeného zařízení

	Hmotnost robota
	≤ 80 kg
	účastník uvede ANO/NE a hodnotu nabízeného zařízení

	Počet stupňů volnosti (DoF)
	≥ 30 celkem
	účastník uvede ANO/NE a hodnotu nabízeného zařízení

	Rychlost chůze (rovný povrch)
	≥ 1,2 m/s (kontinuální bipedální chůze)
	účastník uvede ANO/NE a hodnotu nabízeného zařízení

	Schopnost zatáčení a couvání
	ANO (stabilní bipedální chůze vpřed/vzad, zatáčení)
	účastník uvede ANO/NE

	Stabilizace a rovnováha
	Integrované řízení rovnováhy pro bipedální lokomoci
	účastník uvede ANO/NE

	Zatížitelnost horních končetin
	≥ 1,0 kg na jednu paži (statická manipulace)
	účastník uvede ANO/NE a hodnotu nabízeného zařízení

	Ruce/úchop
	Možnost uchopení drobných předmětů (uchopovací koncové efektory)
	účastník uvede ANO/NE 

	Počet uchopovačů
	2 (každá ruka jeden)
	účastník uvede ANO/NE 

	Počet aktivních prstů na jednom uchopovači
	5 prstů
	účastník uvede ANO/NE 

	Senzorika uchopovače
	Integrované dotykové nebo tlakové senzory
	účastník uvede ANO/NE 

	Senzorika – propriocepce
	IMU (akcelerometr + gyroskop), měření kloubních stavů (pozice/rychlost)
	účastník uvede ANO/NE 

	Senzorika – exterocepce
	Minimálně 1× kamera (RGB nebo RGB-D) vpřed; mikrofony pro základní audio vstup
	účastník uvede ANO/NE a hodnotu nabízeného zařízení

	Výpočetní jednotka
	Integrovaný řídicí systém schopný běhu řídicích smyček v reálném čase
	účastník uvede ANO/NE 

	Programovatelnost / API
	Otevřené vývojové rozhraní: ROS, Python API, C++ SDK nebo ekvivalentní
	účastník uvede ANO/NE 

	Režimy ovládání
	Autonomní, poloautonomní a dálkové řízení (tele-operace)
	účastník uvede ANO/NE 

	Komunikace
	Wi-Fi
	účastník uvede ANO/NE 

	Napájení
	Baterie s výdrží ≥ 1 h nepřetržitého provozu
	účastník uvede ANO/NE a hodnotu nabízeného zařízení

	Nabíjení
	Nabíjecí adaptér nebo stanice kompatibilní s baterií robota součástí dodávky
	účastník uvede ANO/NE 

	Provozní prostředí
	Robot vhodný pro vnitřní, suché prostředí; teplota prostředí 10–35 °C (nebo rovnocenný standard laboratorního provozu)
	účastník uvede ANO/NE

	Kabeláž a adaptéry
	Sada veškerých kabelů a adaptérů nezbytných pro uvedení do provozu, napájení, ovládání a komunikaci
	
účastník uvede ANO/NE 

	Software
	Licence k ovládacímu SW a SDK/API (bez omezení offline vývoje)
	účastník uvede ANO/NE 

	Závěsný systém
	Jeřábový závěsný systém pro bezpečné oživení a provoz robotu
	účastník uvede ANO/NE 

	Náhradní baterie
	Jeden kus, vyjímatelná baterie
	účastník uvede ANO/NE 


Údaje doplní dodavatel v souladu s technickými údaji nabízeného zařízení.
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