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Vysvétleni zadavaci dokumentace C. 1 verejné zakazky oznacené
+A4-kvadrantni dynamometr"

Nazev verejného zadavatele Vysoka skola banska — Technicka univerzita Ostrava
Adresa zadavatele 17. listopadu 2172/15, 708 00 Ostrava-Poruba
IC zadavatele 61989100
Opravnéna osoba zadavatele prof. RNDr. Vaclav Snasel, CSc., rektor
Profil zadavatele https://zakazky.vsb.cz/
Kontaktni osoba zadavatele Ing. Miroslav Jilek
Telefonni kontakt +420 597 329 131
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Vazeni,

zadavatel dne 23. 7. 2025 obdrzel Zadosti o vysvétleni zadavaci dokumentace verejné zakazky ,4-kvadrantni
dynamometr"®, zadavané v otevieném nadlimitnim fizeni. V souladu s ust. §§ 98 a 99 zakona ¢. 134/2016
Sb., o zadavani vefejnych zakazek (dale jen ,zakon"), na tyto Zadosti odpovidame. Vysvétleni poskytujeme
stejnym zplsobem, jakym byly zadavaci podminky poskytnuty, tedy uvefejnénim na profilu zadavatele.
Zaroven vysvétleni odesilame vsem znamym dodavatel@im.

Dotaz C. 1:

chtéli bychom Vas pozadat o zodpovézeni nasledujicich dotazll, které se tykaji technického zadani vefejné
zakazky s nazvem ,4-kvadrantni dynamometr".

A. SPECIFIKACE MOTORU
A.1. Typ motoru: Jaky typ motoru bude testovan?

a. Stejnosmérné motory: Kartacové (s permanentnimi magnety, paralelni, sériové, slozené) nebo
bezkartacové (BLDC, vyzaduje Fidici elektroniku).
b. Stfidavé motory: Synchronni nebo asynchronni (jednofazové nebo tfifazové).
c. Jiné typy: Krokové motory (DC s 200 pdly, vyzaduje Fidici elektroniku), servomotory (s enkodérem,
presnym polohovanim/nabéhem otacek), univerzalni motory atd.
Odpovéd
Predpokladame, Ze dotaz je vztaZzen k testovanému motoru. Z tohoto pohledu by mélo byt poptavanému 4-
kvadrantnimu dynamometru jedno jaky je pripojen testovany motor. Pljde o rlizné typy a provedeni
elektrickych motorll od stfidavych asynchronnich a synchronnich motorll véetné elektricky komutovanych

motorll s permanentnimi magnety a rlzné testované prototypové motory s rliznym pocCtem fazi
a provedenim magnetického obvodu.

Dotaz €. 2:

A.2. Vykon motoru: Jaky je jmenovity vykon motoru (kW nebo HP)?

Odpovéd":

Podle specifikace uvedené v zadavacich podminkach, musi byt dynamometr schopen trvalého vykonu v obou
rozsazich (motoricky a generatoricky) min. 31 kW.

Dotaz €. 3:
A.3. Napéti a proud: Jaké jsou provozni rozsahy napéti a proudu?
Odpovéd

Napajeni testovaného pohonu bude z externich zafizeni, a to predevsim z vyvijenych méni¢l u nas na
univerzité. Pro navrh a specifikaci dynamometru neni potfeba brat v Gvahu.


https://zakazky.vsb.cz/

Dotaz ¢. 4:
A.4. Rozsah otacek: Jaké jsou minimalni a maximalni pozadavky na otacky?
Plati:

— Moment dynamometru musi byt v motorickém i generatorickém chodu minimalné 200 Nm v rozsahu
otacek 0 az 1500 ot/min a 100 Nm v rozsahu do 3000 ot/min.

— Maximalni otacky minimalné 4500 ot/min.?
Odpovéd".

Tak jak je uvedeno v technické specifikaci, rozsah otacek + 4 500 ot/min tj. oba sméry od nulovych otacek
po cca 4 500 ot/min.

Tak jak je uvedeno v technické specifikaci, obé odrazky plati.

Dotaz €. 5:
A.5. Rozsah tocivého momentu: Jaky je oCekavany rozsah toCivého momentu (Nm)?
Plati:
— 100 Nm v rozsahu do 3000 ot/min.
— A zédroven Maximalni otacky minimalné 4500 ot/min.?
Odpovéd":
Tak jak je uvedeno v technické specifikaci, rozsah tolivého momentu je 200 Nm (pro motoricky i
generatoricky rezim) pro rozsah otacek 0-1500 ot/min a nad tyto az do rozsahu 3000 ot/min minimalné 100

Nm. Timto je pravé uren jeden bod z charakteristiky dynamometru pro minimalni trvaly vykon cca 31 kW.
Pro vyssi otacky bude moment dale klesat podle motoru, ktery je soucasti dynamomentru.

Tak jak je uvedeno v technické specifikaci, obé odrazky plati.

Dotaz €. 6:

A.6. Chlazeni motoru: Je motor chlazen vzduchem, vodou nebo pouziva jiné metody chlazeni?

Odpovéd":

Chlazeni testovaného motoru neni soucasti poptavaného 4-kvadrantniho dynamometru. Pokud jde o motor,

ktery je v dynamometru, musi byt chlazeni provedeno tak, aby splnilo pozadavky na limitujici charakteristik
dané momentem a otackami.

Dotaz ¢. 7:

B. POZADAVKY NA TESTY

B.1. Typ test(: Jaké testy budou provedeny (napf. Gcinnost, trvanlivost, vykonnostni kfivky, vytrvalost)?
Odpovéd"

Provadény budou rlizné testy souvisejici s vyvojem Fidicich algoritm@ a rliznych optimalizaci az po testy
specifikované normami.

Dotaz ¢. 8:

B.2. Pozadavky na zatizeni: Bude pro simulaci aplikace vhodnéjsi zatézova brzda nebo zatéZzovy motor (4Q)?
(Poznamka: U 4Q motord vzdy pocitejte s 20% rezervou.)

Odpovéd":

Jelikoz ma jit o 4-kvadrantni dynamometr, ktery ma umét vracet energii do napajeci sité, nepredpokladali
jsme pouziti zatézové brzdy, ale pouze dynamometr vyuZzivajici motor napajeny z méni¢e umoziujici
rekuperaci. Pokud vsak technické feSeni dodavatele spini kompletni technickou specifikaci, mdze pfirozené
byt poufZito.

Dotaz €. 9:
B.3. Sbér dat: Jaké parametry je nutné méfit (toCivy moment, otacky, vykon, teplota, vibrace)?
Odpoveéd’:

Predpokladame minimalné otacky, tocivy moment (z toho pak mechanicky vykon). Nabizené technické feSeni
ovsem mize umoznovat i méfeni dalSich veliCin, jako je teplota, proudy, napéti a dalsi.



Dotaz ¢. 10:

B.4. Pocet poZadovanych méficich kanall: 1, 3, 4 nebo 6?

Odpovéd

Primarné bude sbér veliCin zajiStovat nas systém. Pro vlastni 4-kvadrantni dynamometr bude muset byt

méfena rychlost a moment pro regulaci a testy. Tim je dano, ze dané snimace musi mit moznost pfipojit
zaroven nase meérici vybaveni i dynamometr.

Dotaz ¢. 11:

B.5. Pozadavky na presnost: Jaka Uroven presnosti je pozadovana pro méreni? (napf. presnost snimace
tocivého momentu se lisi od celkové presnosti zkusebniho stolu.)

Plati:
— Snimac¢ momentu a otacek. Presnost méreného momentu minimalné +/- 0,1 % z rozsahu (200 Nm).
Pfesnost mérfeni otacek +/- 0,01 % z méreného rozsahu.?
Odpovéd":
Odpovéd’ ohledné presnosti momentu a otacek je uvedena v dotazu tazatele nize.
Tak jak je uvedeno v technické specifikaci, odrazka plati.

Dotaz ¢. 12:
B.6. Doba trvani testu: Budou testy kratkodobé nebo dlouhodobé (nepretrzity provoz)?

Odpovéd”:
4-kvadrantni dynamometr musi byt dimenzovan na trvaly provoz a dlouhodobé testy.

Dotaz ¢. 13:

B.7. Bezpecnostni normy: Existuji specifické bezpecnostni normy, které je tfeba zvazit?

Odpovéd”:

Jedna se o elektrické zafizeni vybavené toCivymi stroji. Obecné bezpeCnosti normy, které se k zafizeni
vztahuiji, mél znat jeho vyrobce a dodavatel.

Dotaz ¢. 14:

DlleZité poznamky:

a. Pro stejnosmérné a stfidavé motory s frekvenci 50 Hz mdZe postacit analyzator vykonu 50Hz; pro ostatni
je vyzadovan analyzator plného vykonu, Jaky rozsah frekvencni pozadujete?

Odpovéd".

Analyzator vykonu neni predmétem daného vybérového fFizeni. Ten je feSen samostatnou specifikaci
a vybérovym fizenim.

Dotaz C. 15:

C. FYZICKE PROSTREDI

C.1. Dostupny prostor: Jaka je velikost instalacniho prostoru?

Odpovéd”:

Umisténi planovano do nové budované budovy do laboratofe o velikosti cca 4m x 10m.

Dotaz C. 16:

C.2. Napajeni: Jaké jsou dostupné specifikace napajeni (napéti, frekvence, faze)?

Odpovéd”:

3x 230/400 V 50 Hz. Tak, jak je uvedeno v obchodnich podminkach zadavatele - PoZadavky na stavebni
pripravenost musi vybrany dodavatel predat zadavateli do 30 kalendarnich dnd od nabyti Gcinnosti Smlouvy.



Dotaz ¢. 17:
C.3. Okolni podminky: Jaké jsou okolni teploty, vihkost a podminky prostredi?
Odpovéd
Tak, jak je uvedeno v technické specifikaci:
- Teplota mistnosti v laboratoti se mlize pohybovat od 5 do 35 °C.
- Prostredi umisténi dynamometru normaini.

Dotaz C. 18:
C.4. Omezeni hluku: Existuji omezeni hladiny hluku pro zkusebni stolici?

Odpovéd
Neni v zadani definovano. Nepredpokladala se vyznamna hlucnost pouzitého zafizeni.

Dotaz ¢. 19:
C.5. Pristupnost: Je misto snadno dostupné pro dodavku zafizeni a udrzbu?

Odpovéd
Do mistnosti povedou dvoukfidlé dvere a mély by byt dostacujici pro dodavku i Gdrzbu.

Dotaz ¢. 20:

C.6. Hlavni napajeni zkuSebni stolice nebo rozvadéce: 240 V AC 1 faze / 400 V AC 3 faze. Typ zastrcky CEE
16A/32A a délka kabelu (levy obrazek) NEBO nasténna zastrcka CEE (pravy obrazek)

Odpovéd”:

Vzhledem k vykonu se predpoklada napajeni ze sité 3x 230/400 V 50 Hz. Budova je ve vystavbé. Tak, jak je
uvedeno v obchodnich podminkach zadavatele - Pozadavky na stavebni pfipravenost musi vybrany dodavatel
predat zadavateli do 30 kalendafnich dnd od nabyti Gcinnosti Smlouvy.

Dotaz ¢. 21:

D. INTEGRACE A AUTOMATIZACE

D.1. Ridici systém: Jaky typ fidictho systému je poZadovan (manuélni, polo automatizovany, plné
automatizovany)?

Odpovéd"

Tak, jak je uvedeno v technické specifikaci:

- Ovladani dynamometru lokalni(mistni) - (ovladaci panel na dvefich rozvadéce nebo pobliz) zarover s
moznosti dalkového Fizeni po primyslové sbérnici (napf. MODBUS TCP/IP).

- Prepnuti rezimu lokalni / dalkové na ovladacim panelu dynamometru.

- Rezimy provozu: nastaveni konstantniho momentu nebo konstantnich otacek (ve vsech ctyfech
kvadrantech).

Dotaz ¢. 22:

D.2. Softwarové pozadavky: Existuje preference pro konkrétni softwarové platformy (napf. LabVIEW,
zakazkovy software)?

Odpoveéd’:

Obecné nemlizeme v otevieném vybérovém fizeni protéZovat konkrétni platformy. Proto je definovano pouze
rozhrani k nam pro vyménu dat a ovladani po préimyslové sbérnici (napf. MODBUS TCP/IP).



Dotaz ¢. 23:

D.3. Integrace dat: Musi systém exportovat specificky format do stavajiciho zafizeni nebo podnikového
systému?

Odpovéd".

Predpoklada se komunikace a prenos dat po prdmyslové sbérnici (napf. MODBUS TCP/IP) do naseho
systému.

Dotaz ¢. 24:

D.4. Automatizace testd: Jsou vyZadovany automatizované testovaci sekvence?

Odpovéd

Vzhledem k rozmanitosti testl predpokladame, Zze sekvence bychom si tvofili pfimo u nas, a proto jsou
v technické specifikaci nastaveny nasledujici pozadavky:

- Ovladani dynamometru lokalni(mistni) - (ovladaci panel na dvefich rozvadéce nebo pobliz) zaroven s
moznosti dalkového fizeni po prlimyslové sbérnici (napf. MODBUS TCP/IP).

- Prepnuti rezimu lokalni / dalkové na ovladacim panelu dynamometru.
- Rezimy provozu: nastaveni konstantniho momentu nebo konstantnich otacek (ve vsech ctyrech

kvadrantech).
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