

Příloha č. 1 - Technická specifikace 

Technická specifikace „Balanční mechatronický systém s více stupni volnosti“

Balanční mechatronický systém
Výrobce:					doplní účastník
Přesné typové označení přístroje (je-li):	doplní účastník

Systém musí splňovat alespoň následující kritéria:
	Základní technické parametry
	Požadované hodnoty = musí být alespoň splněno!
	Hodnota nabízeného systému

	[bookmark: _GoBack]Kategorie dodávaného mechatronického modulu = Profesionální balanční mechatronický systém pro demonstraci funkce parkovacích asistentů dopravních prostředků. Jedná se o modulární mechatronický model vozidla a závěsných zařízení pro demonstraci algoritmů plánování trajektorie a autonomního řízení v průběhu couvání. Obsahem je fyzikální model hlavního tažného vozidla, dále 1 závěsné zařízení typu valník (přední otočná náprava a zadní fixní náprava), 1 závěsné zařízení typu přívěs (1 fixní náprava).
	ano
	doplní účastník

	Speciální technické požadavky na systém:
a) balance systému v horizontální rovině (udržování konstantního úhlu táhel spojujících jednotlivé články soustavy vozidel)
b) možnost sledování zadané přípustné referenční trajektorie
c) možnost manuálního režimu (přepínání režimu man/aut)
	ano
	doplní účastník

	Provedení komponent pro řídicí systém i pro senzoriku k mechatronickému systému
	průmyslové
	doplní účastník

	Způsob měření úhlů u přípojných článků
	bezdrátové
	doplní účastník

	Komunikační rozhraní systému s ovládacím zařízením
	bezdrátové
	doplní účastník

	Provoz mechatronického modulu ve vnitřních prostorách (např. lehká laboratoř)
	ano
	doplní účastník

	Počet stupňů volnosti mechatronického systému
	≥ 5
	doplní účastník

	Modularita: možnost sestavení různých konfigurací, obsahující vždy hlavní tažné vozidlo + jeden nebo vice přípojných vozidel v různém pořadí.
	ano
	doplní účastník

	Speciální řídicí počítač s run-time verzí řídicího systému s malou periodou pro řídicí smyčku
	ano
	doplní účastník

	Perioda řídicí smyčky
	≤ 2ms
	doplní účastník

	Výdrž provozu na 1 nabití
	min. 15 min
	doplní účastník

	Navigační systém pro přímé měření polohy ve vnitřních prostorách
	ano
	doplní účastník

	Hmotnost celé soustavy (tažné vozidlo plus všechny přípojná vozidla plus příslušenství)
	max. 15 kg
	doplní účastník

	Délka jednotlivých článků
	max. 0,5 m
	doplní účastník

	Softwarové vybavení: možnost programování na základě jazyku blokových funkčních schémat (FBD)
	ano
	doplní účastník

	Softwarové vybavení: kompatibilita s prostředím Simulink
	ano
	doplní účastník

	Softwarové vybavení: simulační model jednotlivých variant regulovaných soustav (hlavní tažné vozidlo + jeden nebo více přípojných vozidel v různém pořadí)
	MIL nebo SIL nebo PIL
	doplní účastník

	Softwarové vybavení: dodávka obsahuje základní demo režim řídicího algoritmu pro úlohu sledování trajektorie v konfiguraci hlavní tažné vozidlo a 1 přípojné vozidlo typu valník, a to včetně zdrojového řídícího schématu umožňující další modifikace algoritmů
	ano
	doplní účastník

	Softwarové vybavení: řídicí systém s možností automatického generování vizualizace na základě zdrojového řídicího schématu
	ano
	doplní účastník

	Softwarové vybavení: implementace algoritmu pro sledování trajektorie při couvání soustavy vozidel podle předchozí trajektorie zaznamenané při dopředném pohybu
	ano
	doplní účastník

	Kompletní dodávka, bez nutnosti nákupu dalšího vybavení
	ano
	doplní účastník

	Dokumentace (matematický popis regulované soustavy pro různé konfigurace)
	ano
	doplní účastník

	Ovládací joystick pro manuální ovládání
	1 kus
	doplní účastník

	Baterie, nabíječka
	ano
	doplní účastník

	Náhradní baterie, náhradní nabíječka
	ano
	doplní účastník

	Pevná schránka umožňující bezpečnou přepravu celé sestavy
	Provedení kufr nebo box s mechanickým uzávěrem
	doplní účastník


Údaje doplní dodavatel v souladu s technickými údaji nabízeného výrobku.
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