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Šestiosé robotické rameno pro fotogoniometr
Předmětem veřejné zakázky je dodávka šestiosého robotického ramena pro fotogoniometr. 
Součástí dodávky bude rovněž řídící, ovládací, simulační a emulační systém včetně softwarového vybavení dále uvedené specifikace. Předmětem plnění je dodávka kompletního, zcela funkčního a vzájemně kompatibilního systému.
Součástí předmětu plnění veřejné zakázky je rovněž doprava do místa plnění, instalace zařízení, uvedení do provozu a zaškolení uživatelů pro základní použití systémů. Součástí předmětu plnění veřejné zakázky bude rovněž kompletní technická dokumentace k dodaným systémům.

Výrobce zařízení:				doplní účastník
Přesné typové označení zařízení:		doplní účastník

Šestiosé robotické rameno pro fotogoniometr musí splňovat alespoň následující parametry:
	Základní technické parametry
	Minimální požadované hodnoty – musí být splněno!
	Hodnota nabízeného přístroje a jeho příslušenství

	Průmyslové robotické rameno 6-osé
	ANO
	účastník uvede ANO/NE

	Radius dosahu - minimální poloměr dosahu pracovní plochy od osy A1 po A5
	≥ 1800 mm
	účastník uvede ANO/NE a uvede konkrétní hodnotu

	Nosnost ramene - minimální požadovaná jmenovitá nosnost ramene
	≥ 20 kg
	účastník uvede ANO/NE a uvede konkrétní hodnotu

	Krytí 
	IP65
	účastník uvede ANO/NE

	Hmotnost robotického ramene
	≤ 260 kg
	účastník uvede ANO/NE a uvede konkrétní hodnotu

	Opakovatelná přesnost polohy (Position Repeatibility) (mm) 
	≤ ± 0.04 mm
	účastník uvede ANO/NE a uvede konkrétní hodnotu

	Minimální krok (posun) pro polohu TCP
	≤ 0.1 mm
	účastník uvede ANO/NE a uvede konkrétní hodnotu

	[bookmark: _GoBack]Minimální krok (posun) pro orientaci TCP
	≤ 0.1°
	účastník uvede ANO/NE a uvede konkrétní hodnotu

	Řídící jednotka robotu pro řízení veškeré činnosti robotu
	ANO
	účastník uvede ANO/NE

	Montážní poloha
	podlaha, strop, stěna, libovolný úhel
	účastník uvede ANO/NE

	Rozsah pohybu – osa A1 
	≥ ± 185°
	účastník uvede ANO/NE a uvede konkrétní hodnotu

	Rozsah pohybu – osa A2 
	≥ -185° +60°
	účastník uvede ANO/NE a uvede konkrétní hodnotu

	Rozsah pohybu – osa A3 
	≥ -135° +170°
	účastník uvede ANO/NE a uvede konkrétní hodnotu

	Rozsah pohybu – osa A4 
	≥ ± 350°
	účastník uvede ANO/NE a uvede konkrétní hodnotu

	Rozsah pohybu – osa A5 
	≥ ± 130°
	účastník uvede ANO/NE a uvede konkrétní hodnotu

	Rozsah pohybu – osa A6 
	≥ ± 350°
	účastník uvede ANO/NE a uvede konkrétní hodnotu

	Možnost řízení přídavných externích os z kontroléru robota 
	min 2 osy
	účastník uvede ANO/NE a uvede konkrétní hodnotu

	Dotykový ovládací HMI panel pro ovládání robotu ve všech osách
	ANO
	účastník uvede ANO/NE

	Komunikace PLC a řídicí jednotky robota pomocí sběrnic Ethernet nebo Profinet
	ANO
	účastník uvede ANO/NE

	Kompletní technická dokumentace k systému - strojní + elektro
	ANO
	účastník uvede ANO/NE

	Napájení: 3x 380-400V
	ANO
	účastník uvede ANO/NE

	15 časově neomezených školních licencí simulačního SW pro daný typ robotického ramena
	ANO
	účastník uvede ANO/NE

	SW pro virtuální kontrolér robota (SW simulace) – serverová licence pro 1 uživatele
	ANO
	účastník uvede ANO/NE


Údaje doplní dodavatel v souladu s technickými údaji nabízeného výrobku.
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